
FH 一體型視覺感測器
FHV7系列

靈活涵蓋現場變化。



FHV7 Series2

千變萬化的生產現場需要 
1台變幻自如的攝影機

配合場景 
自由變換組合

模組構造

可自由組合「攝像元件、鏡頭、照明」等重要模組，決定智慧型攝影機的性能。由於可依檢查、測量的要求規格

完成最適合的攝影機，因此可將導入生產線的多台影像感測器，精簡為1台智慧型攝影機 FHV7。以模組單位進行

庫存管理，可以大幅減少成本。

P.4
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1台對應 
多產品生產

不降低產距時間 
即可提升製造品質

多色照明｜自動對焦鏡頭｜1200萬像素
透過多色照明與自動對焦鏡頭，可以如同人眼檢查，穩定測量同一裝置生產的「不同顏

色」或「不同尺寸」產品。由於照明顏色及鏡頭對焦位置只要調整參數即可變更，因此

不需要以往的照明更換與攝影機移動的機構，可以大幅減少設計工時、調整工時及裝置

構件。

同等級最快*1

現有裝置的檢查所需時間可縮短至約1/4*2。有了這台智慧型攝影機 

FHV7，即可實現以往因維持產距時間而放棄的解析度提升及檢查位置的

追加。

*1. 2018年10月本公司調查結果

*2. 與客戶已導入影像感測器的裝置檢查時間比較範例。2018年10月本公司調查結果

P.6
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FHV7 Series4

模組構造配合場景自由變換組合

IP67耐水構造
更換模組亦能實現 IP67耐水構造，可運用於水氣瀰漫的製程 

環境。

採用防止脫落型螺絲
組裝模組採用「防止脫落型」螺絲。

無螺絲混入產品的風險，可安心使用。

智慧型攝影機本體 模組

鏡頭

自動對焦鏡頭

6/9/12/16/25mm

C接環鏡頭（範例）

防水罩

無安裝照明模組但希望為IP67構造時，須使用防水罩。

攝像元件（彩色／黑白）

通用快門

滾動快門

40萬像素

320萬像素

160萬像素

500萬像素

1200萬像素630萬像素

Ethernet
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模組構造配合場景自由變換組合
可自由組合攝影機、鏡頭及照明，簡單選擇合乎產品的光學條件。攝影機本體的安裝尺寸維

持不變，能夠僅更換模組，用更少的設計及工時支援緊急規格變更。

亦備有鏡頭模組與照明模組的一體型組合。

輕鬆追加外部照明
連接照明控制器，即可從智慧型攝影機 FHV7的設定畫面，輕鬆

調整發光強度，按下快門的瞬間即同步發光。

輕鬆更換護蓋不怕髒污
照明的護蓋及光學濾鏡可輕鬆拆卸更換，不需要設置護蓋防止 

髒污。

模組

照明 光學濾鏡

外部照明 FLV/FL系列

多達150種以上的豐富產品可供選擇。

髒污時，只需拆卸護蓋、濾鏡並

更換。

照明控制器

多色（R/G/B/IR）

紅外線

紅
擴散濾鏡

偏光濾鏡（可視光用）

偏光濾鏡（紅外光、可視光兩用）

白



FHV7 Series6

1台對應多產品生產

多色照明

對應顏色變化
單色照明的不穩定測量，可透過多色照明輕易解決。例

如，即使在1台裝置生產多產品不同顏色的包裝袋，僅需

變更為多色照明的最佳照明顏色，即可進行穩定測量。

產品設計變更或產品追加時，只需調整參數即可，不需

要更換照明或嚴謹的調整。產線生產後持續增加產品

時，亦可安心使用。

自動對焦鏡頭

對應尺寸變化
即使進行不同尺寸的多產品生產，透過使用自動對焦

鏡頭，即可在59～2000mm*1的範圍內對焦。透過參數

調整*2，輕鬆切換焦距。變更產品生產時機構不需要換

線，有助於簡化設備及提升產能。

同等級最高解析度*31200萬像素

對應位置變化
使用1200萬像素的攝像元件，可以進行大範圍的精確檢

查。即使是各產品檢查位置相異的混合生產線，亦不需

要導入多台攝影機或移動攝影機的機構。

*1. 依鏡頭種類而異。詳情請參閱P.35的光學圖表。

*2. 依不同高度的產品預先設置對焦位置，以切換設定因應

*3. 2018年10月本公司調查結果

R 　 　 　 G 　　 　 B 　 　 　 IR 
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1台對應多產品生產

　

不同顏色的 
類別追加
隨著不同顏色的類別增加，使用單色

照明將出現對比度變低的工件。透過

多色照明，即可配合工件顏色變更照

明顏色，穩定進行檢查。

不同尺寸的 
類別追加
即使是生產各種寶特瓶尺寸的產線，

透過使用自動對焦鏡頭，僅需切換設

定條件，即可完成換線。不需要移動

攝影機位置的機構。

M

R

Y

W

紅色單體照明 多色照明

工作距離

90mm→100mm

即使焦距變更，亦可輕鬆自動對焦

擴大配件 
檢查範圍

即使配件組裝位置因車種而異，亦

無需移動攝影機，執行大範圍的精

確檢查。

500萬像素 1200萬像素

對比度降低

無法判讀



FHV7 Series8

不降低產距時間， 

即可提升製造品質

相較以往的檢查時間可縮短至約1/4*1

罐身外觀檢查所需時間*1

檢查時間 50ms

12ms

運用高解析度 

影像檢查

增加檢查位置可維持和以往相同的產距時間，使用高解析

度影像進行精確檢查。以往無法檢測的標籤

細微破損及傷痕皆可檢測，提升製造品質。

40萬像素

160萬像素

檢查時間 25ms

24ms

例：追加12件

綠：檢查OK、紅：檢查NG

提高像素數亦能縮短檢查時間

現在檢查所需時間縮短至約1/4*1。可在維持產距時間的狀態下，強化品質

檢查。
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同等級最快處理*2

影像擷取 最快2.3ms

2Core分散處理

高速演算法

×

×

無須停機便可 

調整設定

希望增加檢查件數以提升製造品質，但又苦

於無法趕上產距時間，此類情況適合使用本

產品。不需要導入多台攝影機分割視野，亦

不需要導入處理快速的影像處理系統。

即使因工件差異或外部環境變化，使得測

量值漸漸產生變化，亦可透過2Core分散處

理，一邊測量一邊分析原因及調整設定。無

須停機，不需要目視檢查未檢查品。

*1. 與客戶已導入影像感測器的裝置檢查時間比較範例。2018年10月本公司的調查結果　*2. 2018年10月本公司的調查結果

328ms*1

197ms 131ms

21件的檢查時間

檢查21件 追加12件

檢查

Core1

Core2

發生NG

調整
分析NG 變更設定 測試

從下個觸發器開始 
使用新數值測量

反映重新設定的內容

停機

損失成本

零

使用模擬軟體



使用內建詞庫輕鬆導入

以往的字符讀取功能，必須先對實物進行拍攝，再將拍攝後的影像登錄進詞庫後，才能進行讀取、辨認。OMRON則活用在FA現場的

字符檢查所累積的經驗，藉由內建已事先輸入多種字型及字體歪斜等打印字體資料的詞庫，在保持高穩定性的同時又節省登錄詞庫所耗

費的時間。此外，也能在詞庫中新增字符。能夠活用於難以讀取特殊字體等情況時。

多數打印機的字符可讀取， 
包含點與撞針式打印設備

支援約80種字型

FHV7 Series10

可追溯性序號管理

穩定讀取打印品質不佳的條碼、字符

■  強大的條碼讀取功能「二維碼Ⅱ」

■  克服不利條件的字符讀取功能（OCR）

搭載專用演算法，即使遇到下列現場問題，也能穩定讀取二維碼。此外，支援依據打印品質評價規格的數據輸出，有助於穩定打印等各

方面。

智慧型攝影機 FHV7的檢查結果及檢查影像，可與序號綁定，使用應用程式管理。

依據對象物或是印表機的不同，可能會產生打印字體的間隔過於接近，或是字符列彎曲的情形。

但即使是發生上述情況，只要使用本功能，就能穩定進行讀取、辨認。

周圍的明亮度不穩定 加工/洗淨製程後的讀取不穩定

光暈造成的缺口

開始位置的差異

水滴及油污的附著

鑄造品成型的差異

對比度較低

行間隔的差異

刮傷造成的部份破損

字符間隔過於接近 字符列彎曲

熱轉寫印表機 噴墨印表機 熱感式印表機 雷射印表機

應用例

打印品質的評價指標規格　

˙ISO/IEC 15415　

˙ISO/IEC TR29158

高速產線的打印精度不穩定 粗糙表面的打印不穩定



影像記錄1

影像記錄1 影像記錄2

影像記錄1 影像記錄2

221
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高速儲存檢查影像

■  測量中也能儲存影像

■  高速儲存壓縮影像

藉由CPU的2Core分散處理，能夠平行處理測量功能與記錄功能。

例如，也能連接高速、大容量的NAS，解決以往在高速產線中難以

儲存全部影像的課題。藉由對所有儲存影像進行趨勢分析，能夠迅

速探討NG發生時的原因及對策。

影像資料的檔案容量大，以往受到儲存時間及儲存容量限制而難以全數儲存。智慧型攝影機 FHV7以OMRON專用影像檔案格式儲存，

或是搭載高速壓縮影像資料的硬體／演算法，可達到品質管理等方面所需的全數儲存。

※左述時間為下列條件下的參考值，並非保證值。

　˙智慧型攝影機　FHV7H-M050

　˙影像 500萬像素黑白

　˙壓縮為JPEG後的檔案尺寸 0.1MB

乙太網路＋ 
JPEG檔案

乙太網路＋ 
JPEG檔案
（高速壓縮）

乙太網路＋ 
IFZ檔案
（OMRON專用格式）

約400ms

約200ms

約100ms 縮短至約1/4

縮短至約1/2

一般智慧型攝影機

優先處理測量時

優先記錄影像時

FHV7

影像輸入1

影像輸入1

影像輸入1

測量處理

測量處理

測量處理 測量處理

測量處理

測量處理

測量中會中斷 測量中會中斷

延遲下一個影像輸入

測量處理

測量處理

影像輸入2

影像輸入2

影像輸入2

影像輸入3

影像輸入3

儲存全部影像

*.在下列條件下能夠全數儲存
˙40萬像素攝影機1台
˙測量時間30ms
˙JPEG檔案
˙ 使用3TB NAS時，能夠在約380日間連續儲存（以每日使用8小時計算）

因為在測量處理中無法進行記錄，因此必

須從二者中擇一優先。但是，由於測量功

能觸發器存在動作間隔，因此無法保存全

部影像，或是必須讓影像輸入觸發器延後

動作，才能儲存全部影像。

平行處理測量處理及影像記錄。

能夠儲存全部影像。

課 題

解 決

壓縮時間

儲存時間



不受形狀、材質、背景影響，穩定檢測位置。
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檢測率（%）

FHV7 Series12

選取＆放置

形狀搜尋III讓任何工件皆可穩定檢測

■  區分混合流動的產品

即使複數產品混合流動，也可區分「要搜尋哪一個種類」。

形狀搜尋Ⅲ

以往的圖案搜尋

複雜形狀

細長形

有光澤的物體背景有雜訊

圓形

形狀搜尋Ⅲ的核心技術

「Think＆See」

所謂Think＆See，意指OMRON的影像感測核心技

術。著眼於依多樣的環境，比人眼快速、正確、輕易

而測量、檢測、辨識各種物、人、車等多樣感測對象

之位置、姿勢、形狀、材質、顏色、狀態、屬性。

T h i n k & S e e的 

詳細說明在此。

https://www.fa.omron.co.jp/ts

應用例

可使用應用程式搭配機械手臂與智慧型攝影機 FHV7，進行選取及組裝

配件。



產業應用 機械手臂製造商

攝影機設置方法數據集輸出工具

流程選單

機械臂動作的基準位置設定

對機械手臂

指示動作

驗證機械臂

動作

13

機械手臂製造商連結

■  3步驟簡單設定

透過專用對話方塊，以及為各公司機械手臂準備的程式，可以大幅減少機械手臂影像產業應用的啟動工時。連接方法請

參閱「系統構成圖（P.19）」。

備有動作驗證完成的機械手臂用通訊程式，以及機械手臂產業應用所需的流程選單。即使不設計通訊規格及製作流程選單，亦可簡單啟

動機械手臂影像產業應用。

挑選 補正挾取偏移 位置

數據集輸出工具請從下列URL下載。

http://www.fa.omron.co.jp/fhv

指定FHV7對機械手臂的 

校正用動作

只需操作FHV7即可設定、 

確認產業應用

使用專用流程選單，可以從智慧型攝影機 FHV7畫面指定

對機械手臂「校正所需的機械手臂動作」。不需要準備

校正用的機械手臂程式。

產業應用設定所需的「機械手臂座標登錄」、「機械手

臂動作驗證」可以使用專用對話方塊簡單設定及確認。

僅需以數據集輸出工具選擇

取得機械手臂程式及 

專用流程選單

執行校正

確認產業應用的動作

僅需選擇3個項目，即可取得機械手臂用通訊程式，以及

欲執行機械手臂產業應用所需的流程選單。

STEP  1

STEP  2

STEP  3



處理前 消除色彩不均後影像

處理前 處理前色彩不均強調影像 強調線缺陷影像

反射

陰影

損傷

處理前 單一方向膨脹影像

FHV7 Series14

消除條紋Ⅱ

色差強調濾鏡

亮度修正濾鏡

消除色彩不均濾鏡

線缺陷強調濾鏡／圓缺陷強調濾鏡

自訂濾鏡

強調低對比色差缺陷的濾鏡。即使是背景有圖案的工件，亦可除去圖案

並強調色差。

能夠消除因照明不均及工件凹凸所形成的明亮度階段性變化，讓特徵能

夠更顯著的濾鏡。

去除妨礙缺陷檢測的背景顏色資訊。透過真彩感測才可完成的先進濾鏡

處理，提高檢測傷痕及髒污的精度。

增強高雜訊背景中線狀缺陷的濾鏡。

可以增強霧面加工工件表面凹凸中的傷痕。

能夠自由設定遮罩係數的濾鏡。遮罩最大尺寸為21×21。

能夠更彈性設定影像的平滑化、邊緣擷取、膨脹收縮。

將波紋狀的參差部分誤判為損傷

*.2018年10月時的登記專利　日本：專利第6197340號、美國：US9286669、德國：602014031613.1、中國：ZL201410138793.3

除去參差部分，能夠只檢查損傷

搭載真彩處理
所謂真彩（Real Color）處理，是將RGB各256色層次，合計共1677萬色的色彩以全彩方式取得、高速處理

影像的處理技術。能夠用與人眼所見相同狀態來處理色彩資訊，因此即使是在與自然光相似的照明下，仍然

可以安定測量。

真彩（Real Color）處理 色彩濃度處理 色彩2進制化處理

不用擴大或轉換攝影影像即可直接進行影像處理。

也可確實捕捉到微小的顏色差異。

將攝影影像透過黑白色調256調階的濃度資料交換

處理。雖然2進制化處理能夠以高精度進行穩定檢

測，然而卻無法捕捉細微的顏色變化。

將拍攝之影像轉換成黑白兩色的像素，再進行處

理。可進行為將情報量拉長的高速處理。

完全處理1677

萬色的色差。

暗 黑暗 黑亮 白

影像、濾鏡相關 共有16種

已取得專利*

運用影像濾鏡處理項目加強欲檢視位置

能夠消除背景的條紋，僅將欲檢測物體鮮明顯示的濾鏡。

能夠消除直向、橫向、斜向的條紋。

處理前 消除條紋後影像

處理前 明亮度修正濾鏡處理後影像



檢查影像 差分影像

❷

❹

❸

❶

複雜的曲線或
傾斜中斷也可
正確檢測

以公厘為
單位管理
塗布寬度
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強大的處理項目支援各種檢查

高精度缺陷

精確匹配

搜尋

掃描邊緣位置、掃描邊緣寬度

字符檢查

不只可以檢查紙杯及樹脂成型品，亦可檢查金屬加工表面是否附著潤

滑油等。真彩處理亦支援不特定髒污顏色的情況。

將登錄的良品影像與輸入影像重疊，可高速精確地檢測兩者差異。可檢

測複雜背景上的傷痕及事先無法預測的顏色髒污。

僅需登錄範本，即可一次檢查纜線排列。

不需多次反覆進行擷取色彩作業。

一次測量區域內的最大寬度及最小

寬度。針對金屬軸的溝槽深度等，

發揮強大的檢查威力。

最小幅を検出
最大幅を検出

檢查、測量相關 共有26種

以圖案搜尋為基礎讀取字符，可以活用在特殊字體、英文字母及數字以外

的字符等。透過自動切割字詞功能及選擇式詞庫登錄功能，可以簡單建立

詞庫。依據詞庫，以圖案搜尋為基礎讀取字符。

自動切割字詞

（亦支援特殊字體）

選擇式詞庫登錄

OKNG

紙杯內髒污檢查

金屬軸溝槽深度檢查 標籤破損檢查

孔數計算

標籤打印檢查

路徑、寬度檢查

電裝纜線排列檢查

斷膠檢測標籤功能

僅需指定檢測對象物體的開始點

與結束點，將塗布狀態數值化，

減少檢測誤差。即使檢測對象物

體上有覆雜的曲線或傾斜中斷，

仍可確實檢測。

可對指定顏色、大小之標籤數量進

行計算，亦可對測量指定標籤的面

積與重心位置。



流程執行順序設定 測量影像

處理項目的詳細條件設定

Ethernet

PC軟體遠端操作工具 智慧型攝影機 FHV7

FHV7 Series16

輕鬆建構測量流程

■  使用選單簡單設定複雜的處理

可將處理項目的選擇處理順序定義中，難以處理的變數管理，進行

整合設計。以盡可能減少畫面切換的簡潔GUI管理依條件而複雜分

支的流程，以及跨越測量場景的數據共享等。

僅需將智慧型攝影機 FHV7搭載的處理項目，由右拖放至左並排列，即可建立測

量流程。

■  統一進行流程操作

Total Design Management 編輯器

可一併操作多個處理項目的刪除、複製等。僅需

打勾即可自由選擇欲操作的處理項目。

可將複雜且較長的流程放入資料

夾進行明確管理。

■  直接複製貼上其他場景的處理項目

■  透過電腦設定操作

建構場景時可以直接複製各場景已建構的

處理項目。希望沿用設定內容時，不需重

新調整每個場景。

使用專用PC軟體設定測量流程及測量條件。亦可透過網路遠端監視

及操作。購買本公司產品並登錄會員，即可免費下載。詳情請參閱智

慧型攝影機本體的隨附會員登錄表。

輕鬆操作運用高功能
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客製化畫面防止誤操作

輕鬆連接現場網路

流程選單的處理項目功能設定畫面通常是顯示初始設定所需項目，以及需要每日調整的項目。為了防止誤操作，在調整畫面亦可只顯示

「平常使用時必要的參數」。

製造現場的網路搭載了高適應性的通訊介面。可減少與PLC之

間進行數據通訊的設計工時。

隱藏運轉不需要的視窗，可以提高現場負責人員的操作效率，亦可防止誤操作造成的困擾。

僅需選擇變數，即可輕鬆輸出測量結果。

使用選單操作可以簡單新增按鈕。

■  僅顯示每日調整參數

■  支援PROFINET、EtherNet/IP

活用範例1：
限定顯示參數

客製化的運轉畫面

使用拖曳動作可以變更顯示區域

的尺寸。

放大顯示結果，即使從 
遠處亦可清楚看到

簡單設定捷徑按

鈕前往每日使用

的功能

活用範例2：顯示設定精靈

■  僅顯示每日使用選單

■  簡單設定輸出內容

設定 
完成

簡單設定
在使用者對話方塊的選單選擇希望顯示的項目加以排列即可製

作，不需要編程。

標籤： 可以將任意文字顯示在任意座標位置。

下拉清單： 可以任意設定選項。

按鈕： 可以指定按下按鈕時的動作。



1台 8台 8台

FHV7 Series18

全系列產品
商品陣容包含從泛用導入的智慧型攝影機到高速精確的影像處理系統，客戶可依製程所需的速度及精度導入。兩系列的畫面及操作方法相

同，因此產線整體可將影像檢查操作共通化，縮短作業員的學習時間。由於設定資料具互換性，因此當需要提升速度及精度時，可順暢無

礙地升級硬體。

FH-2050FHV7H FH-5050

適合泛用的檢查製程

智慧型攝影機

FHV7系列

適合高速、精確的製程

影像處理系統

FH系列

Hardware 

Grade

One 

Software

處理性能*1

攝影機台數

攝影機解析度

畫面操作

記錄影像

格式

設定資料

★ ★★ ★★★

具互換性*2

測量流程編輯畫面主畫面 測量條件設定畫面

*1. ★的數量越多，表示性能越高。
*2. 兩系列共通功能會接續設定內容。

（OMRON專用格式）

IFZBMPJPEG

40
萬像素

30
萬像素

500
萬像素

500
萬像素

160
萬像素

40
萬像素

630
萬像素

1200 
萬像素

320
萬像素

200
萬像素

1200 
萬像素

2040
萬像素
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智慧型攝影機

FHV7系列
千變萬化的生產現場，需要1台變幻自如的
攝影機

•配合場景自由變換組合
• 1台對應多產品生產
•不降低產距時間，即可提升製造品質

系統構成

I/O纜線

乙太網路線

電腦
遠端操作工具

DC24V

觸發輸入用感測器

輸出輸入控制PC

集線器

+

自動對焦鏡頭 照明

CCTV鏡頭

智慧型攝影機 模組

照明控制器

外部照明 FLV/FL系列

機械手臂
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型號構成

■FHV7系列　型號基準
請參考型號判斷產品規格。訂購時，請從「種類／標準價格」選擇型號。

機器構成

依模組的組合，有以下5種構成。

選擇型號

選擇智慧型攝影機的型號時，請使用WEB選擇器。
http://www.ia.omron.com/fhv_select
註. 部分種類的模組，無法保證組合的動作。
請使用WEB選擇器，正確地搭配攝像元件／鏡頭／解析度／照明使用。

FHV7H-@@@@@ -@@@-@@
A B C D E F 

編號 分類 記號 記號的意義

A 攝像元件
M 黑白

C 彩色

B 解析度

004 40萬像素

016 160萬像素

032 320萬像素

050 500萬像素

063 630萬像素

120 1200萬像素

C 快門類型
無 通用快門

R 滾動快門

D 鏡頭種類
C C接環

S 自動對焦鏡頭

編號 分類 記號 記號的意義

E 焦點距離

06 6mm

09 9mm

12 12mm

16 16mm

25 25mm

F 照明顏色

R 紅

W 白

IR 紅外線

MC 多色

智慧型攝影機本體 鏡頭 內建照明 保護構造 一體型之型號 外觀 機器構成

40萬像素
160萬像素
320萬像素
500萬像素
630萬像素
1200萬像素

FHV7H-@004-@
FHV7H-@016-@
FHV7H-@032-@
FHV7H-@050-@
FHV7H-@063R-@
FHV7H-@120R-@

C接環鏡頭
3Z4SLE SV-@
@@@@V
3Z4SLE SV-@
@@@@H

無

IP40 FHV7H-
@@@@@-C

C接環鏡頭／
IP40構成

IP67

須使用防水罩
FHV-XHD-S
FHV-XHD-L

無一體型
C接環鏡頭／
IP67構成

40萬像素
160萬像素
320萬像素
630萬像素

FHV7H-@004-@
FHV7H-@016-@
FHV7H-@032-@
FHV7H-@063R-@

FHV
鏡頭模組
FHV-LEM-S@@

無

IP40 FHV7H-
@@@@@-S@@

鏡頭模組／
IP40構成

IP67

須使用防水罩
FHV-XHD-LEM

無一體型
鏡頭模組／
IP67構成

FHV-LTM-
@@

IP67 FHV7H-@@@@@-
S@@-@@

鏡頭模組／
內建照明
IP67構成
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種類

■智慧型攝影機本體
C接環型

■鏡頭模組 ■照明模組

外觀 解析度
型號

彩色 黑白

40萬像素 FHV7H-C004-C FHV7H-M004-C

160萬像素 FHV7H-C016-C FHV7H-M016-C

320萬像素 FHV7H-C032-C FHV7H-M032-C

500萬像素 FHV7H-C050-C FHV7H-M050-C

630萬像素 FHV7H-C063R-C FHV7H-M063R-C

1200萬像素 FHV7H-C120R-C FHV7H-M120R-C

外觀 種類 焦點距離 型號

自動對焦鏡頭

6mm FHV-LEM-S06

9mm FHV-LEM-S09

12mm FHV-LEM-S12

16mm FHV-LEM-S16

25mm FHV-LEM-S25

外觀 照明顏色 型號

多色 FHV-LTM-MC

紅色 FHV-LTM-R

白色 FHV-LTM-W

紅外線 FHV-LTM-IR
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鏡頭模組一體型

鏡頭／照明模組一體型

外觀 解析度 鏡頭種類 焦點距離
型號

彩色 黑白

40萬像素 自動對焦鏡頭

6mm FHV7H-C004-S06 FHV7H-M004-S06

9mm FHV7H-C004-S09 FHV7H-M004-S09

12mm FHV7H-C004-S12 FHV7H-M004-S12

16mm FHV7H-C004-S16 FHV7H-M004-S16

25mm FHV7H-C004-S25 FHV7H-M004-S25

160萬像素 自動對焦鏡頭

6mm FHV7H-C016-S06 FHV7H-M016-S06

9mm FHV7H-C016-S09 FHV7H-M016-S09

12mm FHV7H-C016-S12 FHV7H-M016-S12

16mm FHV7H-C016-S16 FHV7H-M016-S16

25mm FHV7H-C016-S25 FHV7H-M016-S25

320萬像素 自動對焦鏡頭

6mm FHV7H-C032-S06 FHV7H-M032-S06

9mm FHV7H-C032-S09 FHV7H-M032-S09

12mm FHV7H-C032-S12 FHV7H-M032-S12

16mm FHV7H-C032-S16 FHV7H-M032-S16

25mm FHV7H-C032-S25 FHV7H-M032-S25

630萬像素 自動對焦鏡頭

6mm FHV7H-C063R-S06 FHV7H-M063R-S06

9mm FHV7H-C063R-S09 FHV7H-M063R-S09

12mm FHV7H-C063R-S12 FHV7H-M063R-S12

16mm FHV7H-C063R-S16 FHV7H-M063R-S16

25mm FHV7H-C063R-S25 FHV7H-M063R-S25

外觀 解析度 鏡頭種類 焦點距離 照明顏色
型號

彩色 黑白

40萬像素 自動對焦鏡頭

6mm

多色 FHV7H-C004-S06-MC FHV7H-M004-S06-MC

紅色 ― FHV7H-M004-S06-R

白色 FHV7H-C004-S06-W FHV7H-M004-S06-W

紅外 ― FHV7H-M004-S06-IR

9mm

多色 FHV7H-C004-S09-MC FHV7H-M004-S09-MC

紅色 ― FHV7H-M004-S09-R

白色 FHV7H-C004-S09-W FHV7H-M004-S09-W

紅外 ― FHV7H-M004-S09-IR

12mm

多色 FHV7H-C004-S12-MC FHV7H-M004-S12-MC

紅色 ― FHV7H-M004-S12-R

白色 FHV7H-C004-S12-W FHV7H-M004-S12-W

紅外 ― FHV7H-M004-S12-IR

16mm

多色 FHV7H-C004-S16-MC FHV7H-M004-S16-MC

紅色 ― FHV7H-M004-S16-R

白色 FHV7H-C004-S16-W FHV7H-M004-S16-W

紅外 ― FHV7H-M004-S16-IR

25mm

多色 FHV7H-C004-S25-MC FHV7H-M004-S25-MC

紅色 ― FHV7H-M004-S25-R

白色 FHV7H-C004-S25-W FHV7H-M004-S25-W

紅外 ― FHV7H-M004-S25-IR

160萬像素 自動對焦鏡頭

6mm

多色 FHV7H-C016-S06-MC FHV7H-M016-S06-MC

紅色 ― FHV7H-M016-S06-R

白色 FHV7H-C016-S06-W FHV7H-M016-S06-W

紅外 ― FHV7H-M016-S06-IR

9mm

多色 FHV7H-C016-S09-MC FHV7H-M016-S09-MC

紅色 ― FHV7H-M016-S09-R

白色 FHV7H-C016-S09-W FHV7H-M016-S09-W

紅外 ― FHV7H-M016-S09-IR

12mm

多色 FHV7H-C016-S12-MC FHV7H-M016-S12-MC

紅色 ― FHV7H-M016-S12-R

白色 FHV7H-C016-S12-W FHV7H-M016-S12-W

紅外 ― FHV7H-M016-S12-IR
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160萬像素 自動對焦鏡頭

16mm

多色 FHV7H-C016-S16-MC FHV7H-M016-S16-MC

紅色 ― FHV7H-M016-S16-R

白色 FHV7H-C016-S16-W FHV7H-M016-S16-W

紅外 ― FHV7H-M016-S16-IR

25mm

多色 FHV7H-C016-S25-MC FHV7H-M016-S25-MC

紅色 ― FHV7H-M016-S25-R

白色 FHV7H-C016-S25-W FHV7H-M016-S25-W

紅外 ― FHV7H-M016-S25-IR

320萬像素 自動對焦鏡頭

6mm

多色 FHV7H-C032-S06-MC FHV7H-M032-S06-MC

紅色 ― FHV7H-M032-S06-R

白色 FHV7H-C032-S06-W FHV7H-M032-S06-W

紅外 ― FHV7H-M032-S06-IR

9mm

多色 FHV7H-C032-S09-MC FHV7H-M032-S09-MC

紅色 ― FHV7H-M032-S09-R

白色 FHV7H-C032-S09-W FHV7H-M032-S09-W

紅外 ― FHV7H-M032-S09-IR

12mm

多色 FHV7H-C032-S12-MC FHV7H-M032-S12-MC

紅色 ― FHV7H-M032-S12-R

白色 FHV7H-C032-S12-W FHV7H-M032-S12-W

紅外 ― FHV7H-M032-S12-IR

16mm

多色 FHV7H-C032-S16-MC FHV7H-M032-S16-MC

紅色 ― FHV7H-M032-S16-R

白色 FHV7H-C032-S16-W FHV7H-M032-S16-W

紅外 ― FHV7H-M032-S16-IR

25mm

多色 FHV7H-C032-S25-MC FHV7H-M032-S25-MC

紅色 ― FHV7H-M032-S25-R

白色 FHV7H-C032-S25-W FHV7H-M032-S25-W

紅外 ― FHV7H-M032-S25-IR

630萬像素 自動對焦鏡頭

6mm

多色 FHV7H-C063R-S06-MC FHV7H-M063R-S06-MC

紅色 ― FHV7H-M063R-S06-R

白色 FHV7H-C063R-S06-W FHV7H-M063R-S06-W

紅外 ― FHV7H-M063R-S06-IR

9mm

多色 FHV7H-C063R-S09-MC FHV7H-M063R-S09-MC

紅色 ― FHV7H-M063R-S09-R

白色 FHV7H-C063R-S09-W FHV7H-M063R-S09-W

紅外 ― FHV7H-M063R-S09-IR

12mm

多色 FHV7H-C063R-S12-MC FHV7H-M063R-S12-MC

紅色 ― FHV7H-M063R-S12-R

白色 FHV7H-C063R-S12-W FHV7H-M063R-S12-W

紅外 ― FHV7H-M063R-S12-IR

16mm

多色 FHV7H-C063R-S16-MC FHV7H-M063R-S16-MC

紅色 ― FHV7H-M063R-S16-R

白色 FHV7H-C063R-S16-W FHV7H-M063R-S16-W

紅外 ― FHV7H-M063R-S16-IR

25mm

多色 FHV7H-C063R-S25-MC FHV7H-M063R-S25-MC

紅色 ― FHV7H-M063R-S25-R

白色 FHV7H-C063R-S25-W FHV7H-M063R-S25-W

紅外 ― FHV7H-M063R-S25-IR

外觀 解析度 鏡頭種類 焦點距離 照明顏色
型號

彩色 黑白
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■光學濾鏡

■防水罩
無照明模組但希望為IP67構成時，須使用防水罩。

＊1.可用於下列鏡頭。
3Z4S-LE SV-0614V型、3Z4S-LE SV-0813V型、3Z4S-LE SV-1214V型、3Z4S-LE SV-1614V型、3Z4S-LE SV-2514V型

＊2.可用於下列鏡頭。
3Z4S-LE SV-0614H型、3Z4S-LE SV-0814H型、3Z4S-LE SV-1214H型、3Z4S-LE SV-1614H型、3Z4S-LE SV-2514H型、3Z4S-LE SV-3514H型、3Z4S-LE SV-
5014H型

■纜線

外觀 種類 型號

偏光濾鏡 可視光用 FHV-XPL

偏光濾鏡 紅外光、可視光兩用 FHV-XPL-IR

擴散濾鏡 FHV-XDF

外觀 種類 型號

鏡頭模組用防水罩 FHV-XHD-LEM

C接環用防水罩（短）＊1 FHV-XHD-S

C接環用防水罩（長）＊2 FHV-XHD-L

外觀 種類 纜線長度 型號

I/O纜線（耐繞曲）

2m FHV-VDB 2M
3m FHV-VDB 3M
5m FHV-VDB 5M

10m FHV-VDB 10M
20m FHV-VDB 20M

I/O纜線（耐繞曲、直角）

2m FHV-VDLB 2M
3m FHV-VDLB 3M
5m FHV-VDLB 5M

10m FHV-VDLB 10M
20m FHV-VDLB 20M

乙太網路線（耐繞曲） 

2m FHV-VNB 2M
3m FHV-VNB 3M
5m FHV-VNB 5M

10m FHV-VNB 10M
20m FHV-VNB 20M

乙太網路線（耐繞曲、直角）

2m FHV-VNLB 2M
3m FHV-VNLB 3M
5m FHV-VNLB 5M

10m FHV-VNLB 10M
20m FHV-VNLB 20M
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■配件

＊1.適用照明模組
FHV-LTM-W型、FHV-LTM-R型、FHV-LTM-IR型、FHV-LTM-MC型

＊2.只要使用過一次，裝卸模組時請務必更換。

■周邊機器

■鏡頭
詳細內容請參閱「影像處理周邊裝置型錄」。

外觀 種類 型號

智慧型攝影機本體與照明控制器固定用安裝工具 FHV-XMT-7

照明控制器固定用安裝工具 FHV-XMT-7-TCC

照明護蓋（更換用）＊1 FHV-XCV

防水外蓋（更換用）

乙太網路接頭用 FHV-XWC-ECN

照明接頭用 FHV-XWC-LCN

防水封條＊2
（更換用、5個）

攝影機用 FHV-XWP-CAM

照明模組用 FHV-XWP-LTM

防水罩用 FHV-XWP-HD-SL

照明模組用遮光板（更換用、3個）＊2 FHV-XLS-LTM

外觀 詳細 型號

EtherNet/IP・乙太網路
工業用
交換式集線器

3連接埠 無故障檢測功能 消耗電流：0.22A W4S1-03B

5連接埠
無故障檢測功能

消耗電流：0.22A
W4S1-05B

有故障檢測功能 W4S1-05C

解析度 智慧型攝影機型號 元件尺寸
建議鏡頭

標準鏡頭 遠心鏡頭 耐震動衝擊鏡頭

40萬像素 FHV7H-@004 相當於1/2.9吋
SV-V系列

VS-TCH系列
VS-MCA系列
低倍率短距離
VS-MC系列

160萬像素 FHV7H-@016 相當於1/2.9吋

320萬像素 FHV7H-@032 相當於1/1.8吋

SV-H系列
500萬像素 FHV7H-@050 相當於2/3吋

630萬像素 FHV7H-@063R 相當於1/1.8吋

1200萬像素 FHV7H-@120R 相當於1/1.7吋
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額定／性能

■智慧型攝影機本體

＊1.使用場景群組轉換工具，可擴充至1,024。

型號 FHV7H-
M004-C

FHV7H-
C004-C

FHV7H-
M016-C

FHV7H-
C016-C

FHV7H-
M032-C

FHV7H-
C032-C

FHV7H-
M050-C

FHV7H-
C050-C

FHV7H-
M063R-C

FHV7H-
C063R-C

FHV7H-
M120R-C

FHV7H-
C120R-C

項目

主要規格

動作模式

標準模式 可以

倍速多連式
輸入

可以

不停機調整 可以

平行處理 可以

多連式輸入張數 256 64 36 25 19 10

本體記憶體記錄張數 214 52 25 15 12 5

場景數 128＊1

UI操作 遠端操作工具

設定方法 使用流程編輯功能製作處理流程

支援語言 日文、英文、中文（簡體）、中文（繁體）、德文、法文、義大利文、西班牙文、韓文、越南文、波蘭文

拍攝

CMOS影像感測器 相當於1/2.9吋 相當於1/2.9吋 相當於1/1.8吋 相當於2/3吋 相當於1/1.8吋 相當於1/1.7吋

彩色/黑白 黑白 彩色 黑白 彩色 黑白 彩色 黑白 彩色 黑白 彩色 黑白 彩色

有效像素數 720（H） × 540（V） 1,440（H） ×
1,080（V）

2,048（H） ×
1,536（V）

2,448（H） ×
2,048（V）

3,072（H） ×
2,048（V）

4,000（H） ×
3,000（V）

像素尺寸 6.9×6.9μm 3.45×3.45μm 3.45×3.45μm 3.45×3.45μm 2.4×2.4μm 1.85×1.85μm

拍攝面積 H×V（對角）
5.0×3.8mm
（6.3mm）

5.0×3.8mm
（6.3mm）

7.1×5.3mm
（8.9mm）

8.5×7.1mm
（11.1mm）

7.4×5.0mm
（8.9mm）

7.4×5.6mm
（9.3mm）

快門方式 通用快門
滾動快門
（支援通用復歸模式）

快門功能 電子式快門可設定之快門速度範圍為1μs～100ms
電子式快門可設定
之快門速度範圍為
55μs～100ms

電子式快門可設定
之快門速度範圍為
84μs～100ms

部分擷取功能
4Line～
540Line
（4Line為單位）

4Line～
1,080Line
（4Line為單位）

4Line～
1,536Line
（4Line為單位）

4Line～
2,048Line
（4Line為單位）

4Line～
2,048Line
（4Line為單位）

4Line～
3,000Line
（4Line為單位）

幀率
（影像擷取時間）

430fps（2.3ms） 224fps（4.5ms） 55fps（18.0ms） 35fps（28.0ms） 59fps（16.7ms） 19fps（25.0ms）

鏡頭接環 C接環

視野、安裝距離 請配合視野及安裝距離選擇鏡頭

外部介面

序列通訊 RS-232C×1

乙太通訊
協定 無規約（TCP/UDP）

I/F 1000BASE-T×1

EtherNet/IP通訊 有（主機/使用乙太網路埠）

PROFINET通訊 ・有（子局／使用乙太網路埠）
・Conformance class A

並列I/O極性 NPN/PNP共通

平行埠I/F 高速輸入1點、一般輸入3點、高速輸出1點、一般輸出4點

編碼器I/F 無

顯示器I/F 無

USB I/F 無

SD Card I/F Micro SD記憶卡SDHC規格×1

指示燈
主要部分 PWR：綠、RUN：綠、LINK：黃、BUSY：綠、OR：黃、ERR：紅

SD CARD部 SD ACCESS：黃

電源電壓 DC21.6V～DC26.4V（但連接I/O纜線20m時為DC24.0V～DC26.4V）

消耗電流
使用照明模組時：4.2A
未使用照明模組時：0.60A以下
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＊2.既往的第三種接地

■鏡頭模組

＊1.將鏡頭模組安裝於智慧型攝影機本體時，耐振動性的規格會改變。

型號 FHV7H-
M004-C

FHV7H-
C004-C

FHV7H-
M016-C

FHV7H-
C016-C

FHV7H-
M032-C

FHV7H-
C032-C

FHV7H-
M050-C

FHV7H-
C050-C

FHV7H-
M063R-C

FHV7H-
C063R-C

FHV7H-
M120R-C

FHV7H-
C120R-C

項目

動作環境

環境溫度範圍 動作時：0～+40℃，保存時：-25～+65℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各35～85%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性）
10～150Hz　單側振幅0.35mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次
（但是，安裝鏡頭模組時為10～150Hz　單側振幅0.15mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次）

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

抗雜訊性

電氣瞬變脈衝群抗擾性（EFT/Burst）
・DC電源
直接輸入：2kV，脈衝上升時間：5ns，脈衝寬度：50ns，突發脈波持續時間：15ms／0.75ms，周期：300ms、
施加時間：1分鐘

・ I/O電源線
夾具：1kV，脈衝上升時間：5ns，脈衝寬度：50ns，突發脈波持續時間：15ms／0.75ms，周期：300ms、
施加時間：1分鐘

接地 D種接地（接地電阻100Ω以下） ＊2

外觀

外觀尺寸 高（110mm） ×寬（68.5mm） ×深（55.5mm）

重量 約670g

保護構造
IEC60529規格
IP67：安裝照明模組／防水罩時（但連接外部照明及拆卸接頭外蓋時除外）
IP40：未安裝照明模組／防水罩時

外殼材質 鋁鑄合金（ADC12）

附屬品

・乙太網路線接頭外蓋（安裝於本體的狀態）：1個
・外部照明接頭外蓋（安裝於本體的狀態）：1個
・C接環外蓋（安裝於本體的狀態）：1個
・C接環護蓋（安裝於本體的狀態）：1個
・使用說明書（日文／英文）：1份
・SYSMAC會員登錄方法：1份
・規範表：1份

項目 型號 FHV-LEM-S06 FHV-LEM-S09 FHV-LEM-S12 FHV-LEM-S16 FHV-LEM-S25

焦點距離 6mm 9mm 12mm 16mm 25mm

支援安裝距離 59～1,000mm 60～1,000mm 60～1,000mm 110～2,000mm 188～2,000mm

動作環境

環境溫度範圍 動作時：0～+40℃，保存時：-25～+65℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各35～85%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性） 10～150Hz　單側振幅0.15mm＊1　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

外觀

外觀尺寸 高（50mm） ×寬（41mm） ×深（31mm）

重量 約50g

外殼材質 聚碳酸酯

附屬品

・FHV-LEM-S型專用護蓋：1個
・M3×8mm螺絲：5支（包含1支備用）
・使用說明書（日文／英文）：1份
・規範表：1份
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■照明模組

■光學濾鏡

■防水罩

＊1. FHV7H-@050型、FHV7H-@063R型、FHV7H-@120R型無法使用。
＊2. FHV7H-@050型無法使用。

項目 型號 FHV-LTM-W FHV-LTM-R FHV-LTM-IR FHV-LTM-MC

照明顏色 白 紅 紅外 多色

峰值波長 ― Typ. 630nm Typ. 850nm

R： Typ. 630nm
G： Typ. 525nm
B： Typ. 465nm
IR： Typ. 850nm

光源 LED LED LED LED

危險類別 2類危險 1類危險 1類危險

R： 1類危險
G： 2類危險
B： 2類危險
IR： 1類危險

動作環境

環境溫度範圍 動作時：0～+40℃，保存時：-25～+65℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各35～85%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性） 10～150Hz　單側振幅0.35mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

外觀尺寸 高（52mm） ×寬（91mm） ×深（77mm）

重量 270g

材質 鋁鑄合金（ADC12）、聚碳酸酯

附屬品

・防水封條（小） FHV-XWP-CAM型：1個
・防水封條（大） FHV-XWP-LTM型：1個
・遮光板 FHV-XLS-LTM型：1個
・照明護蓋 FHV-XCV型：1個
・六角扳手（長度：約60mm）：1支
・使用說明書（日文／英文）：1份
・規範表：1份

項目 型號 FHV-XDF FHV-XPL FHV-XPL-IR

濾鏡類型 擴散 偏光 偏光

支援波長 從可視光至紅外光 可視光 從可視光至紅外光

適用照明模組

FHV-LTM-W
FHV-LTM-R
FHV-LTM-IR
FHV-LTM-MC

FHV-LTM-W
FHV-LTM-R
FHV-LTM-MC
（不支援紅外光）

FHV-LTM-W
FHV-LTM-R
FHV-LTM-IR
FHV-LTM-MC

動作環境

環境溫度範圍 動作時：0～+40℃，保存時：-25～+65℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各35～85%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性） 10～150Hz　單側振幅0.35mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

材質 鋁（A6061）、聚碳酸酯

重量 約70g

項目 型號 FHV-XHD-S FHV-XHD-L FHV-XHD-LEM

適用鏡頭

3Z4S-LE SV-V系列
SV-0614V
SV-0813V
SV-1214V
SV-1614V
SV-2514V

3Z4S-LE SV-H系列
SV-0614H＊1
SV-0814H＊2
SV-1214H
SV-1614H
SV-2514H
SV-3514H
SV-5014H

FHV-LEM-S系列
FHV-LEM-S06
FHV-LEM-S09
FHV-LEM-S12
FHV-LEM-S16
FHV-LEM-S25

動作環境

環境溫度範圍 動作時：0～+40℃，保存時：-25～+65℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各35～85%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性） 10～150Hz　單側振幅0.35mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

材質 鋁（A6061）、聚碳酸酯

重量 約220g



FHV7系列

29

■I/O纜線

■乙太網路線

項目 型號
FHV-

VDB 2M
FHV-

VDLB 2M
FHV-

VDB 3M
FHV-

VDLB 3M
FHV-

VDB 5M
FHV-

VDLB 5M
FHV-

VDB 10M
FHV-

VDLB 10M
FHV-

VDB 20M
FHV-

VDLB 20M

纜線長度 2m 3m 5m 10m 20m

接頭類型 直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

電纜類型 耐繞曲纜線

電纜尺寸
電源線 AWG21

其他 AWG26

纜線徑 φ9.0±0.3mm

最小彎曲半徑 固定使用時：54mm、滑動使用時：72mm

動作環境

環境溫度範圍 動作時：-30～+80℃，保存時：-30～+100℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各0～93%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性） 10～150Hz　單側振幅0.35mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

材質 模製部：尼龍、熱塑性聚氨酯、被覆部：PVC

重量 270g 390g 620g 1,200g 2,350g

項目 型號
FHV-

VNB 2M
FHV-

VNLB 2M
FHV-

VNB 3M
FHV-

VNLB 3M
FHV-

VNB 5M
FHV-

VNLB 5M
FHV-

VNB 10M
FHV-

VNLB 10M
FHV-

VNB 20M
FHV-

VNLB 20M

纜線長度 2m 3m 5m 10m 20m

接頭類型 直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

直式接頭
直角型
接頭

電纜類型 耐繞曲纜線

纜線徑 φ7.2＋0.3mm

最小彎曲半徑 固定使用時：35mm、滑動使用時：70mm

動作環境

環境溫度範圍 動作時：-40～+80℃、保存時：-40～+100℃（不可結冰結露）

環境濕度範圍 動作時、保存時：各0～93%RH（不可結露）

環境氣體 不應有腐蝕性氣體

耐振動性（耐久性） 10～150Hz　單側振幅0.35mm　X/Y/Z方向 各8分鐘 10次

耐衝擊性（耐久） 150m/s2，6方向，各3次（上下、左右、前後）

材質 模製部：熱塑性聚氨酯、被覆部：聚氨酯

重量 210g 240g 310g 380g 730g
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各部位名稱與功能

編號 名稱 功能

1 拍攝部 讀取影像。

2 I/O纜線接頭 透過I/O纜線，用以連接智慧型攝影機的電源與外部裝置。專用I/O纜線：FHV-VD@@型
3 乙太網路線接頭 透過乙太網路線，用以連接智慧型攝影機與電腦等。專用乙太網路線：FHV-VN@@型

4 外部照明接頭
用以連接外部照明及外部照明控制器。
可連接的外部照明控制器：FL-TCC@型、FLV-TCC@型

5 Micro SD記憶卡安裝接頭
安裝Micro SD記憶卡。執行處理中，請勿拔取Micro SD記憶卡。可能會影響測量時間或破壞
資料。

6 動作指示燈

PWR（綠） 通電時亮燈。

RUN（綠） 切換成將RUN訊號輸出設定為ON的配置時亮燈。

LINK（黃） 連接乙太網路機器時亮燈，開始進行通訊時閃爍。

BUSY（綠） 執行處理中亮燈。

OR（黃） 最終判定輸出訊號於ON時亮燈。

ERR（紅） 發生異常時亮燈。

7 動作指示燈 SD ACCESS（黃） 存取Micro SD記憶卡時亮燈。

8 照明模組接頭（白） 用以安裝照明模組。

9 鏡頭模組接頭（黑） 用以安裝鏡頭模組。

10 安裝螺絲孔
以螺絲固定智慧型攝影機時使用。
建議鎖合扭力：2.3N・m

1 

10 

6

5

9 

4 3 2

8

7
10 
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處理項目一覽表

＊1.支援二維碼類型： DataMatrix（ECC200）
＊2.支援二維碼類型： DataMatrix（ECC200）、QRCode
＊3.對應的條碼：

JAN/EAN/UPC（對應追加碼）、Code39、Codabar（NW-7）、
ITF（Interleaved2of5）、Code93、Code128、GS1-128、
GS1DataBar（RSS-14/RSSLimited/RSSExpanded）、Pharmacode

群組 圖示 處理項目

檢查、測量

搜尋 檢測測量物的外型或位置

彈性搜尋 檢測外型或形狀位置不一的測量物

靈敏搜尋
將測量物分隔為細小區域並計算其相關值，可檢
測出微小的差異或缺陷

形狀搜尋Ⅲ
即使測量環境中有工件本身形狀的個體誤差或是
動作變化等變化因素，仍能以高堅韌度、高速、
高精度進行檢測

分類 進行產品的分類與辨別

邊緣位置
根據測量區域內的色彩變化，檢測測量物的邊緣
位置

邊緣數量
根據測量區域內的色彩變化，搜尋出邊緣位置並
計算其數量

掃描邊緣位置
將區域分割後進行測量，能測量出測量物邊緣位
置的峰值、谷值及凹凸

掃描邊緣寬度
將區域分割後進行測量，能測量出測量物最大/最
小/平均寬度

掃描圓形邊緣
位置

測量圓形工件的中心座標、直徑、半徑

掃描圓形邊緣
寬度

測量環狀工件的中心座標、寬度、厚度

交點座標 透過搭配掃描邊緣位置來測量工件的角位

平均色調/偏差
透過比較目標物與已登錄的良品影像之間的色
差、色彩不均，檢查是否出現測量物或有異物
混入

面積重心 檢測測量區域內指定色的面積及重心位置

標籤
計算指定色的標籤數量，或測量指定標籤的面
積、
重心位置

高精度
缺陷

檢查測量物的外觀（損傷、髒汙、缺損、毛邊）。

精確匹配
將已登錄的良品影像與輸入影像重疊，以高速、
高精度檢測兩者差異

字符檢查
使用登錄於範本詞庫的範本影像，以相關搜尋功
能辨識文字

日期驗證 驗證所讀取的字串列與內部時間

範本詞庫 將進行字符檢查時所使用的文字登錄為範本

二維碼Ⅱ＊1 讀取二維碼並對代碼品質較差的部分標註注意訊息

二維碼＊2 讀取二維碼並對代碼品質較差的部分標註注意
訊息

條碼＊3 讀取條碼並輸出經過判定、分類後的字串列

OCR使用者詞庫 登錄適用於OCR功能的詞庫資料

OCR 將影像中的文字判斷為字串資料並進行判讀

塗佈劑中斷
檢查

可檢查塗佈劑是否耗盡，或是否超出塗佈路徑

讀取影像

攝影機影像輸入
FHV 從攝影機讀取影像（FHV專用）

切換測量影像
將所選擇模組的輸出影像，設定為欲測量模組的
輸入影像

多段攝像
可在任意時間點進行數次攝像，同時測量各項
目。多段攝像請放置於流程前

多段攝像任務
可在任意時間點進行數次攝像，同時測量各項
目。請放置於想進行數次攝像的處理項目前

修正影像

位移修正 測量物的擺放位置相異時，修正輸入影像的位置

測量前處理
藉由擷取出特定的亮度範圍，來提升影像對比或
刪除不需要的背景

消除背景 延伸指定範圍的濃度，刪除不需要的背景

亮度修正濾鏡
追蹤畫面整體的亮度變化、或刪除照明不均等引
起的階段性亮度變化

彩色灰階濾鏡 將彩色影像轉換為強調特定色的黑白影像

擷取色彩濾鏡
從彩色影像中擷取指定色，轉換為彩色影像或2進
制影像

消除色彩不均 將指定的2種顏色均一化，刪除對象物的色彩不均

消除條紋Ⅱ 刪除輸入影像的直線、橫線、斜線條紋背景

圓展開
將圓周、圓弧形影像轉換為長方形影像。能夠檢
查圓周上的字串或圖樣

梯形歪斜補正 修正輸入影像的梯形狀歪斜

擷取差分
比較登錄範本影像及測量影像後，轉換為僅擷取
出差異像素的影像

高功能前處理
可製作用戶專屬的設定檔，將各種前處理、影像
間運算、標籤處理等互相組合搭配並執行

檢查、測量之
輔助

運算
使用登錄於處理單元中的處理項目判定結果以及
測量值進行運算

近似直線
依據複數的測量座標，計算出直線、2直線的焦點
及交角、直線與點的距離

近似圓 依據複數的測量座標，計算出圓形

高精度校正 執行可對應梯形歪斜、鏡頭失真的校正功能

趨勢監控
將測量結果的履歷顯示在監視器上。能夠協助分
析NG發生時的原因

影像記錄 將測量影像儲存於儲存裝置內

影像轉換記錄 將測量影像保存為JGEG檔、BMP檔

經過時間 以ms單位得到測量觸發器被觸發以後的經過時間

等待 暫時停止流程，在設定時間內待機

平行化
將部分的測量流程分割為2個以上的作業，藉由平
行處理各任務，能夠縮短測量時間。請放置於想
進行平行處理的處理項目前

平行化作業

將部分的測量流程分割為2個以上的作業，藉由平
行處理各任務，能夠縮短測量時間。請在平行化
處理項目及平行化結束處理項目之間，將此圖示
放置於想進行平行處理的處理項目前

統計處理 輕鬆計算出測量資料的平均值

校正值參照 可參閱處理單元中所保存的校正資料

運算位置角度 依據測量位置（複數）計算出指定的位置角度

平台數據 可保存平台相關之設定資料

機械手臂數據 可保存機械手臂相關之設定資料

影像主局校正
可從FH/FZ中輸出校正所需的平台必要移動量，
並產生校正資料

轉換位置角度
計算出依據指定的軸移動量進行移動後的位置
角度

運算軸移動量
計算要將測量位置角度對準基準位置角度時的必
要軸移動量

運算多點軸
移動量

計算要將測量位置（複數）分別對準基準位置
（複數）時的必要軸移動量

攝影機校正
藉由與測量流程中測量處理單元互相搭配，能夠
將測量結果轉換為實際尺寸並輸出

場景 將指定場景編號的場景複製至自己的場景

系統資訊
取得智慧型攝影機的記憶體容量、硬碟容量、
I/O輸入訊號狀態等系統資訊

分支處理

測量結束 結束分支後的處理

條件執行（If） 設定運算式及條件，並依據比較結果，分支測量
流程

條件執行
（Else）

於「條件執行（If）」處理項目及「條件執行結
束」處理項目之間插入並設定運算式及條件，依
據比較結果，分支測量流程

迴圈
重複已設定的處理，在達成指定迴圈次數時，換
成下一個處理

迴圈中斷
於「迴圈」處理項目及「迴圈結束」處理項目之
間插入，使用在迴圈次數未達成而欲脫離迴圈時

選擇執行
（Select）

在運算式設定條件，並依據比較結果，分支測量
流程。於選擇執行（Select）處埋項目設定條
件，以選擇執行（Case）判定

選擇執行
（Case）

在運算式設定條件，並依據比較結果，分支測量
流程。於選擇執行（Select）處埋項目設定條
件，以選擇執行（Case）判定

輸出結果

輸出結果
（I/O）

透過PLC連結、平行埠介面、Fieldbus（EtherNet/
IP（訊息通訊以外）、PROFINET），將資料輸出
至可編程序控制器或電腦等外部裝置。

輸出結果
（訊息）

以無規約方式透過EtherNet/IP（訊息通訊），將
資料輸出至可編程序控制器或電腦等外部裝置。亦
可將資料記錄以「.CSV」格式儲存至感測控制器

顯示結果至
畫面

顯示結果 在攝影機影像上顯示文字或圖形

顯示最新NG影像 顯示儲存的最新3張NG影像

保存顯示影像 保存包含測量結果的影像

群組 圖示 處理項目
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外觀尺寸 （單位：mm）

■智慧型攝影機本體

16.7

69.0

36.0

30.0

50.0

98.0

安裝孔加工尺寸
（尺寸公差 ± 0.1mm）

光軸

有效螺絲深度 4

有效螺絲深度 6

建議鎖合扭力：2.3N․m

30.0

68.5

126.7

2.7

36.8

55.5
35.5

50.0

98.0

9.2

4-M5.0110.0

6.0 12.2
20.5

22.5

35.5

35.0

35.5

35.0

4-M5.0

φ5.5

φ5.5

65.3

36.0

68.4

C接環型
FHV7H-@@@@@-C型

30.0

36.0

4-M5.0

68.4

126.7

68.5 2.7

36.8

35.0

55.5

82.5

50.0

35.5

50.0 9.2

6.016.7 12.2
20.5

22.5

69.0

35.5

35.0

35.5

36.0

30.0

50.0

98.0

光軸

有效螺絲深度 4

安裝孔加工尺寸
（尺寸公差 ± 0.1mm）

建議鎖合扭力：2.3N․m

φ5.5

φ5.5

4-M5.0
有效螺絲深度 6

110.0 98.0

鏡頭模組一體型

FHV7H-@@@@@-S@@型

30.0

36.0
4-M5.0

91.0

77.0

36.8

55.5

103.2

35.5

50.0

98.0

9.2

4-M5.0

110.0

6.016.7

68.52.7

12.2
20.5

22.5

69.0

35.0

35.5 35.5

36.0

30.0

50.0

98.0

光軸

有效螺絲深度 4 有效螺絲深度 6

安裝孔加工尺寸
（尺寸公差 ± 0.1mm）

建議鎖合扭力：2.3N․m

φ5.5

φ5.5

鏡頭／照明模組一體型

FHV7H-@@@@@-S@@-@@型

φ
54

16
.3

16
.3

25
25

17 12.5

25 16

19
19

3.
5 31

13.89.81

鏡頭模組

自動對焦鏡頭

FHV-LEM-S@@型

 7
7 

 51  1.1 

91

照明模組

FHV-LTM-@@型
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■纜線

■光學濾鏡 照明護蓋

 M
12

×1
.0

 

 
φ1

6.
20

 57.50 

 50 

φ9
 

 5 

φ1
5 

 55  L＊  48.45 

 2
3.

50
 

 M12×1 

φ9
 

 50 

 5 

φ15 

 40.20 

 55  L＊ 

 58 

 M
12

×1
 

 21 

 L＊  53.50 

φ1
6.

20
 

φ1
5 

φ7
.2

0  2
3.

50
 

 48.45 

 4
5.

90
 

 M12×1 

 53.50  L＊ 

φ15 
φ7

.2
0 

I/O纜線（直線）
FHV-VDB @M型

I/O纜線（直角）
FHV-VDLB @M型

乙太網路線（直線）

FHV-VNB @M型
乙太網路線（直角）

FHV-VNLB @M型

＊各纜線有2m/3m/5m/10m/20m等長度。

77

63

91

77

1.1 10.7

擴散濾鏡、偏光濾鏡

FHV-XDF/-XPL/-XPL-IR型 FHV-XCV型
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■防水罩

60

60
46

42

M52×0.75
深度2.5 56

φ
60

(62.4)

60

60
46

42

79

(85.4)

M52×0.75
深度2.5

φ6
0

61

61
68.4

68
.4

(21)

(36.21)

M62×0.75
深度3

C接環用（短）
FHV-XHD-S型

C接環用（長）
FHV-XHD-L型

鏡頭模組用

FHV-XHD-LEM型
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光學圖表

光學圖表閱讀說明
圖表的橫軸表示Y視野（mm），縱軸表示攝影機設置距離（mm）。
記載於光學圖表上的視野長度即為Y軸長度。

鏡頭模組：自動對焦鏡頭
 

鏡頭模組一體型 鏡頭／照明模組一體型 C接環型

攝影機設置距離

FHV7H-@@@@@-S@@型 FHV7H-@@@@@-S@@-@@型

本體前面的安裝面 本體前面的安裝面

Y視野（mm） Y視野（mm）

本體前面的安裝面

FHV7H-@@@@@-C型

Y視野（mm）

攝影機設置距離 攝影機設置距離
WD(mm)

攝
影
機
設
置
距
離

（mm）

1,000

100

10

Y視野(mm)
10 100 1,000

FHV-LEM-S25
FHV-LEM-S16
FHV-LEM-S12
FHV-LEM-S09
FHV-LEM-S06

40萬像素、160萬像素
智慧型攝影機　
FHV7H-@004型、FHV7H-@016型
（使用自動對焦鏡頭 FHV-LEM-S系列）

攝
影
機
設
置
距
離

（mm）
100

10

FHV-LEM-S25
FHV-LEM-S16
FHV-LEM-S12
FHV-LEM-S09
FHV-LEM-S06

1,000

Y視野(mm)
10 100 1,000

320萬像素
智慧型攝影機　
FHV7H-@032型
（使用自動對焦鏡頭 
FHV-LEM-S系列）

攝
影
機
設
置
距
離

（mm）

Y視野（mm）

1,000

100

10
10 100 1,000

FHV-LEM-S25
FHV-LEM-S16
FHV-LEM-S12
FHV-LEM-S09
FHV-LEM-S06

630萬像素
智慧型攝影機　
FHV7H-@063R型
（使用自動對焦鏡頭 
FHV-LEM-S系列）
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C接環鏡頭：標準
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SV-5018V
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SV-2514V
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3Z4S-LE

SV-1614V

SV-1214V
SV-0813V
SV-0614V
SV-04514V
SV-03514V

攝
影
機
設
置
距
離

Y視野（mm）

（mm）

40萬像素
160萬像素
智慧型攝影機　
FHV7H-@004型、FHV7H-@016型
（使用3Z4S-LE SV-V系列）

攝
影
機
設
置
距
離

（mm）

Y視野（mm）
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SV-3514H
SV-2514H

5,000

3Z4S-LE

SV-1614H
SV-1214H
SV-0814H
SV-0614H

40萬像素
160萬像素
智慧型攝影機　
FHV7H-@004型、FHV7H-@016型
（使用3Z4S-LE SV-H系列）
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320萬像素
智慧型攝影機　FHV7H-@032型
（使用3Z4S-LE SV-H系列）
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智慧型攝影機　FHV7H-@050型
（使用3Z4S-LE SV-H系列）
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C接環鏡頭：耐震動衝擊

 

 

攝
影
機
設
置
距
離

（mm）

Y視野（mm）

t1

t2

t0.5

t2 t0.5

t1

t2

t2t10

t5

t2

t1

t30 t25 t20

t15

t10

t5

t20

t15

t10

t5

t40 t35 t30t25

t20
t15

t10

t5

t40 t35t30t25

t20
t15

t10

t5

t0

t25
t20

t15

t10

t5

t0

t5

t40 t35 t30 t25

t40 t35 t30

t0

t0

t0

t0
t0

t0
t0

1,000

100

10
1 10 100 1,000

SV-10028H
SV-7525H
SV-5014H
SV-3514H
SV-2514H

5,000

3Z4S-LE

SV-1614H
SV-1214H
SV-0814H
SV-0614H

630萬像素
智慧型攝影機　FHV7H-@063R型
（使用3Z4S-LE SV-H系列）
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1200萬像素
智慧型攝影機　FHV7H-@120R型
（使用3Z4S-LE SV-H系列）
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智慧型攝影機　FHV7H-@004型、FHV7H-@016型
（使用3Z4S-LE MCA系列）
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智慧型攝影機　FHV7H-@032型
（使用3Z4S-LE MCA系列）
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相關手冊／型錄

 

 

Man.No 型號 手冊名稱

SDNB-719 FH/FHV7/FZ5 影像處理系統FH/FHV/FZ5系列使用者手冊
SDNB-713 FH/FHV7/FZ5 影像處理系統FH/FHV/FZ5系列處理項目功能參考手冊
SDNB-714 FH/FHV7/FZ5 影像處理系統FH/FHV/FZ5系列使用者手冊通訊設定篇
SDNC-736 FHV7 智慧型攝影機　FHV系列　硬體組合手冊
SDNB-029 FLV/FL 影像處理周邊設備型錄
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智慧型攝影機　FHV7H-@050型
（使用3Z4S-LE MCA系列）
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630萬像素
智慧型攝影機　FHV7H-@063R型
（使用3Z4S-LE MCA系列）
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1200萬像素
智慧型攝影機　FHV7H-@120R型
（使用3Z4S-LE MCA系列）

・Think&See為OMRON株式會社在日本以及其他國家的商標或註冊商標。
・EtherNet/IP™為ODVA的商標。
・QR Code為DENSO WAVE INCORPORATED之註冊商標。
・SD標誌、SDHC標誌、microSD標誌、microSDHC標誌為SD-3C、LLC的商標。
・其他刊載之公司名稱或產品名稱等，為各家公司之註冊商標或商標。
・本型錄所使用的產品照片或圖片之中包含示意圖，因此可能和實物有所不同。
所擷取之畫面，均在取得微軟公司之許可情形下使用。

・使用影像已取得Shutterstock.com的許可
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